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1.0.
11.

CZESC OGOLNA

INFORMACJE WSTEPNE.

Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
budowlanych przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego dot.:
»,Remont niecki basenowej brodzika dla dzieci wraz z plazg” .

Zakres opracowania jest zgodny 2z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury 2z dnia
2.09.2004 r w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno —
uzytkowego.

1.2. Podstawa opracowania.
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21.

2.2,

23

3.0.
3.1.

3.2

Niniejszg specyfikacje opracowano w oparciu o:

zlecenie inwestora, Miejskiego Osrodka Sportu i Rekreacji w Czerwionce - Leszczyny

wytyczne Inwestora dla opracowania dokumentacji projektowej

Dz.U.00.106.1126 USTAWA z dnia 7 lipca 1994 — Prawo Budowlane

- katalog pn. Wspdlny Stownik Zamowien,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r.),

- projekt budowlany p.t. ,Projekt remontu niecki basenowej brodzika dla dzieci wraz z

plazg”.

INFORMACJE SZCZEGOLOWE.

Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.
-Remont niecki basenowej brodzika dla dzieci wraz z plazg”

Przedmiot i zakres robét budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchodzg roboty obejmujace:
- Remont niecki basenowej brodzika dla dzieci;
- Remont ,plazy” wokoét brodzika dla dzieci;

. Opis prac towarzyszacych i robo6t tymczasowych.
Prace towarzyszace obejmuja:
1. wykonanie dokumentacji powykonawczej budowlano — instalacyjnej jak: mapy zasadniczej
stanu porealizacyjnego — nalezy do obowigzkéw Wykonawcy
Roboty tymczasowe obejmuja:
1. wykonanie zaplecza — nalezy do obowigzku Wykonawcy,
2. odgrodzenie placu budowy i terenu zaplecza — nalezy do obowigzku Wykonawcy,

Informacje o terenie budowy.

Lokalizacja.

Zagospodarowywany obecnie teren usytuowany jest Czerwionce-Leszczynach przy ul. 3 Maja
36A

Catos¢ inwestycji realizowana jest na dziatce Inwestora wewnatrz budynku.

Fizjografia terenu.
Zagospodarowywana czes¢ dziatki jest ptaszczyzng ptaskgq



3.3. Istniejaca zabudowa nadziemna.
Na zagospodarowywanym terenie znajdujg sie:
» budynek Miejskiego Osrodka Sportu i Rekreac;ji
Teren uzbrojony jest w sieci c.o., wod. - kan., gaz i teletechnike.

3.3.1. Dane ogélne.
Budynki wyposazone sg w nastepujace elementy infrastruktury technicznej:
* instalacje wod. - kan.
* instalacje c.o.
« instalacje elektryczne oswietlenia, zasilania i ogrzewania podtogowego
» instalacje uzdatniania wody basenowe;j

3.3.2. Dane szczego6towe.
Budynek Miejskiego Osrodka Sportu i Rekreacji wybudowany jest w technologii tradycyjnej

3.4. Organizacja robo6t budowlanych i inzynieryjnych.
Wykonawca robét przed realizacjg winien opracowac:
e projekt zagospodarowania zaplecza dla Wykonawcy
* projekt organizacji robét budowlanych wraz z projektem BIOZ.
Powyzsze projekty uzgodni¢ z Inwestorem.



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
(wymagania wspoéine dotyczace rob6t budowlanych objetych przedmiotem zamoéwienia)
Dzial robét - 45000000-7 - Roboty budowlane

B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

WSTEP.

1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogodlnej ST sg wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlano-konstrukcyjnych i izolacyjnych dla ,Remont niecki basenowej brodzika dla dzieci wraz
z plaza” w Czerwionce-Leszczynach.

1.2. Podstawa opracowania
Ogdlng specyfikacje techniczng opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwestorem oraz
dokumentaciji projektowej wyszczegdlnionej w pkt. 1.2. w czeéci specyfikacji A. Czes¢ ogdlna.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowigzujagcych PN, przepisach prawa budowlanego, atestach |,
swiadectwach dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych wykonania i odbioru robét
budowlano— montazowych, literaturze techniczne;j.

1.4. Wspdblne wymagania dotyczace robét.

1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentacji.

1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w catosci lub w takich fragmentach, ktére sg
niezbedne do realizacji zadania zgodnie z przyjetym programem realizacji.

1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy:
¢ dokumentacje projektowa,

1.4.2.  Obowigzki Wykonawcy.
1.4.2.1. Wykonawca jest zobowigzany do precyzyjnego wyznaczenia elementéw konstrukcyjnych
i budowlanych w planie i w przekroju na wszystkich etapach robét, oraz do ochrony przyjetych

punktow i pozioméw odniesienia.

1.4.2.2. Wykonawca opracowuje i przedktada do akceptacji Inwestorowi kompleksowy program realizacji
robat.

1.4.2.3. Wykonawca ponosi pethg odpowiedzialnos¢ za utrzymanie placu budowy w zadawalajacym
stanie i porzadku od momentu przyjecia do czasu odbioru koncowego. W miare postepu robét plac
budowy i jego otoczenie powinno byé uprzatane z nadmiaru materiatéw, konstrukcji, zbednego sprzetu i
zanieczyszczen.

1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo robét.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca :
e umieszcza tablice zawierajgce podstawowe informacje o budowie. Tre$é¢ informacji
i lokalizacje tablic Wykonawca ustala wedtug zarzadzenia (1)
¢ przedstawia Inwestorowi uzgodniony projekt organizacji i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. Instaluje tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: ogrodzenia,
zapory, znaki, sygnaty oraz zapewni ich obstuge i dozorcéw.

1.4.2.5. Wykonawca przestrzega¢ bedzie zasad ochrony Srodowiska na placu budowy i poza jego
obrebem. W szczegdélnosci Wykonawca powinien podja¢ odpowiednie srodki zabezpieczajace przed :
e zanieczyszczeniem Sciekébw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
¢ przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscig powstania pozaru,
¢ niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.



1.4.2.6. Przed rozpoczeciem rob6ét Wykonawca ma obowigzek podja¢ niezbedne kroki w celu
zabezpieczenia instalacji i urzadzen zakrytych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem.

1.4.2.7. Wykonawca ponosi pethg odpowiedzialno$¢ za nadzér nad wykonanymi robotami,
przygotowanymi do budowy materiatami oraz zgromadzonym na placu budowy sprzetem w okresie od
przyjecia placu budowy do odbioru koficowego robaét.

1.4.2.8. Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci
publicznej lub prywatne;j.

1.4.29. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majgce wartos¢ archeologiczng
Wykonawca ma obowigzek powiadomic¢ Inwestora i wtadze konserwatorskie i przerwac roboty do czasu
dalszych decyzji.

1.4.2.10. Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewni¢ zatrudnionemu na
budowie personelowi odpowiednie urzadzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszczaé do pracy
w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.

2.0. MATERIALY.
Wszystkie uzyte do wykonania robot materiaty powinny posiada¢ krajowg deklaracje zgodno$ci
z Polskag  Normg Wyrobu lub aprobatg techniczng. Producent wyrobéw sktada taka
deklaracje na swojg odpowiedzialnos¢.
Wykonawca jest zobowigzany do sktadowania i przechowywania materiatbw w sposéb
zapewniajgcy ich wtasciwg jakosc¢ i przydatnos¢ do robat.
Materiaty powinny by¢ skiadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wymogow
bezpieczenstwa i z mozliwoscig pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdlne zasady
obowigzujg dla sktadowania i przechowywania cementu, bitumoéw, materiatdw chemicznych i paliw.
Materiaty ktérych jakos¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodzi watpliwos¢ pod
wzgledem jakosci, powinny by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatéw nalezy przerwac.

3.0. SPRZET | MASZYNY
Dobdr sprzetu i maszyn do wykonania robét przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac
jakos¢ robot okreslong w dokumentacji projektowej, PN, warunkach technicznych i ST. Dobér
sprzetu Wykonawca przedstawia do akceptacji Inwestora.

4.0. TRANSPORT.

4.1. Dobor srodkéw transportu
Doboér srodkéw transportu Wykonawca przedstawia do akceptaciji Inwestora.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na dobor srodkéw transportu do przewozu $rodkow
chemicznych, paliw, cementu luzem.
Srodki transportu powinny posiadaé wyposazenie specjalne w zaleznosci od rodzaju
przewozonego fadunku.

4.2. Ograniczenia obcigzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowaé sie do obowigzujacych ograniczen obcigzeh osi pojazdéw
podczas transportu materiatdw po drogach publicznych poza granicami placu budowy a takze w
jego granicach.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny byé zgodne z obowigzujgcymi PN, dokumentacjg
projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegdélinych rodzajow robot
wyszczegolnionych w projektach wykonawczych i przedmiarach robot.
Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonania wszystkich elementéw i
rodzajow robét wehodzgcych w sktad zadania budowlanego.
Wykonanie kazdego rodzaju robé6t powinno by¢ odnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie
w protokole odbioru, w dokumentach badan i pomiardw.

5.1. Dokumenty budowy.



W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia, przechowywania
i zabezpieczenia nastepujgcych dokumentow budowy :

e dziennika budowy,

*  ksiegi obmiarow,

e dokumentdéw badan i oznaczen laboratoryjnych,

e certyfikatow i aprobat technicznych wbudowanych elementéw budowlanych,

e dokumentéw pomiaréw cech geometrycznych,

e protokotéw odbioru robét.

Pomiary i wyniki badan musza by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez
Wykonawce i Inwestora.

5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pieczecig Inwestora z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inwestorem, Wykonawcg i Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i chronologicznie w odniesieniu
do wystepujacych na budowie przypadkéw wymagajacych odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ zaopatrzony w date i podpis osoby dokonujacej
zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska stuzbowego oraz nazwy instytucji, ktorg
reprezentuje.
Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy przystuguje rowniez :
e przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
e o0sobg wchodzacym w skiad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezpieczenstwa
wykonywania robot budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalezy do obowigzkéw kierownika budowy.

5.1.2.Ksiega obmiaru jest dokumentem budowy, w ktéorym dokonuje sie okresowych wyliczen
i zestawien wykonanych robét w ukfadzie asortymentowym zgodnie z przedmiarem robdét.
Pisemne potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora stanowi podstawe do rozliczen.
Ksiege obmiaru prowadzi kierownik budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.

6.1. Ogodlne wymagania dotyczace jakosci robot.
Za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robét oraz ich zgodnos¢ z wymaganiami
odpowiedzialny jest Wykonawca robét.

6.1.1.Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora projektu
organizacji robét w ktérym przedstawia sie zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z projektem.
Projekt organizacji rob6t powinien zawierac :
e opis organizacji wykonania robot w tym : terminy, sposob prowadzenia robdt,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét, zasady BIOZ,
e wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z podaniem ich parametréw technicznych
oraz opisem wyposazenia w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo—kontrolne,
e wykaz srodkéw transportu (rodzaje i ilo$¢),
¢ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robat,
e wykaz zespotdw roboczych, opis ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,
e opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatéw, sprawdzania
i cechowania sprzetu oraz podczas prowadzenia robaot,
e opis postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

6.1.2.Do obowigzkéw Wykonawcy w zakresie jakosci materiatdw miedzy innymi nalezy :
e wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatéw odpowiedniej jakosci,
e przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowywania materiatéw ktére zagwarantujg
zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robét,

e okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wielkosci i czestotliwosci), aby mogta byé
zapewniona rytmiczno$¢ robot,
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e prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatow,

e zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczeciem robdt takiej ilosci materiatow, ktéra
pozwoli zrealizowac je w sposob ptynny.

Wszystkie wykonane roboty i uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z projektem, Polskimi Normami

(aprobatami technicznymi), warunkami technicznymi i specyfikacjg techniczna.

Koszty badan kontrolnych.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badarn zostang uznane prze Inwestora za
niewiarygodne, to moze on zazadac¢ powtérzenia badan.

Jezeli wyniki sie potwierdza i spetnig wymagania PN to koszty tych badan ponosi Inwestor.
W przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanych w odpowiednich Katalogach Naktadéw
Rzeczowych.

Obmiar robét polega na wyliczeniu i zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot
i wbudowanych materiatow.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca a wyniki zamieszcza w ksiedze obmiardéw.

Obmiar robot obejmuje roboty ujete w kontrakcie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.

Roboty podane sg w jednostkach wg przedmiaru robét.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t ulegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupetnione szkicami w ksiedze
obmiardéw lub dotagczonego do niej w formie zatgcznika.

SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przez Wykonawce przeprowadzona przez Inwestora.

Podzial odbioréw.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji zanikajg lub ulegajg zakryciu.

Odbiér czesciowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci wykonanych robét, stanowigcych zakonczony odrebny element
konstrukcyjny, budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.

Odbiér koncowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robét, wchodzacych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniem koncowego rozliczenia finansowego.

Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakosci elementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz prac
zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Dokumenty do odbioru robét.

Wykonawca przygotowuje do odbioréow czesciowych i odbioru koncowego nastepujace dokumenty:

» dokumentacje projektowg i ST,

» receptury i ustalenia technologiczne,

¢ dziennik budowy, ksiegi obmiaru,

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badanh i oznaczen laboratoryjnych,

» certyfikaty, aprobaty techniczne wbudowanych elementéw konstrukcyjnych i budowlanych,

» opinie technologiczne sporzadzone na podstawie wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru,

» dokumentacje powykonawcza,

» operat kalkulacyjny.



8.3. Badania i pomiary w odbiorach roboét.

8.3.1. Podstawg do oceny jakosci i zgodnosci odbieranych robét z dokumentacija projektowg sg badania

i pomiary wykonywane zaréwno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robot oraz ogledziny
podczas dokonywania odbioru.

8.3.2. Podstawe do odbioru sg ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokonywane

8.4.

8.5.

8.6.

8.7.

9.0.

przez laboratorium, zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane przez komisje odbioru.

Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy i przekazuje
Inwestorowi kompletny operat kalkulacyjny (koncowa kalkulacje kosztow).

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Jakos¢ i ilos¢ zakohczonych
robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz badan i pomiarow

wymienionych w p. 8.3. i na ocenie wizualne;j.
Komisja sprawdza zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjag projektowg i ST.

Jezeli komisja stwierdza, ze jako$¢ wykonanych robé6t nieznacznie odbiega od wymaganej

w dokumentacji projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji lecz nie ma wiekszego wplywu na

cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje potracen jak na wady trwate.

Jezeli komisja stwierdzi, ze jakos¢ robdt znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej
i ST, to wytgcza te roboty z odbioru.

PROCESY ZWIAZANE - PODANE W ST ASORTYMENTOWYCH.

1) Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r.

w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjne;.

2) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r.

w sprawie rodzajow i zakresu opracowan geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci
geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie.

3) Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 2z dnia 15.12.1994 r.

w sprawie rodzajow obiektdow budowlanych przy ktérych realizacji jest wymagane
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego.

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposoboéw deklarowania zgodnosci

wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,

poz. 2041).
5) Poradnik majstra budowlanego. Wydawnictwo Arkady W - wa 2003 - 2004 r.



CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.



ROZDZI1AL |

ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE

Grupa robot
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa roboét
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych. Roboty ziemne

Kategoria robot
54111100-9 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych

1.0.

11.

111

1.2,

1.3.

1.4.

1.5.

ROZBIORKI OBIEKTOW | ELEMENTOW BUDOWLANYCH.

Wstep.

. Przedmiot szczegétowej specyfikacji technicznej.

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z usunieciem plytek basenowych wraz z warstwami izolacji
przeciwwodnej i warstw wyrownawczych

. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.2.1.

. Zakres roboét objetych SST.

Wykaz robét rozbiérkowych podano w punkcie 1.2. czedci ogdlne;.

. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w specyfikacji ogdlnej.

. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robot i ich zgodnosé z dokumentacjg
projektowg i SST.

Materialy.
Nie wystepuja.

Sprzet.

Roboty rozbiérkowe beda wykonane recznie oraz przy uzyciu miotéw pneumatycznych. Do
usuniecia ptytek basenowych i ptazy wraz z warstwami izolacji przeciwwodnej i warstw
wyrownawczych przewiduje sie mtoty pneumatyczne oraz mechaniczng szlifierke do betonu.

Transport.

Materiaty przeznaczone do wywiezienia moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inwestora. Nalezy je ustawi¢ réwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczyé przed mozliwosdcia przesuwania sie
podczas transportu.

Wykonanie robét.
Roboty rozbidorkowe wykona¢é w miejscach przewidzianych w dokumentacji projektowe;.
Roboty rozbiérkowe wykonaé mechanicznie uwzgledniajagc prowadzenie robét sposobem



1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

recznym w miejscach trudno dostepnych. Wywiezienie zdegradowanego materiatu
przewidzie¢ na wysypisko.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci robot polega na:

» sprawdzeniu kompletnosci wykonania

» sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw pod katem ich ponownego uzycia.

Obmiar robét.

Obmiar robot rozbiéorkowych z uwzglednieniem ilosci materialu nadajgcego sie do
ponownego wykorzystania dokona¢ na budowie. Jednostkg obmiarowa jest m? powierzchni
rozbieralnej.

Odbioér robét.

Roboty podlegajg odbiorowi wg specyfikacji ogdlnej. Badania przy odbiorze podlegajg na
sprawdzeniu  technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu kontroli dla
sprawdzenia wymogow w punkcie 2.5.

Przepisy zwigzane.
Nie wystepuja.



ROZDZIAL 11

ROBOTY BUDOWLANE | INZYNIERYJNE

Grupa robét:
45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych

Klasa robét
45212220-4 Wielofunkcyjne obiekty sportowe

Kategoria robét
45212290-5 Ustugi napraw i konserwacji obiektéw sportowych

—
-0

1.2,

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

I. ROBOTY BUDOWLANE
B.01.00. ROBOTY BETONOWE: KONSTRUKCYJNO - MONOLITYCZNE

WSTEP.

Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét betonowych dla schodéw betowych

Zakres stosowania specyfikacji techniczne;j.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu, realizacji i odbiorze robdt wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :
e ustawienie deskowania drewnianego,
e zakup betonu kl. B 20W8 o konsystencji plastycznej na bazie kruszywa kamiennego
w wytworni
(zalecana odlegtos¢ przewozu do 8 km w przypadku transportu z urzgdzeniami
przystosowanymi do mieszania w czasie jazdy),
e podawanie mieszanki reczne w miejsce wbudowania,
e zageszczanie mieszanki za pomocg wibratoréow pograzalnych lub powierzchniowych,
e pielegnacja betonu przez utrzymanie statej wilgoci przez co najmniej 7 dni (dla cementu
portlandzkiego)

MATERIALY.
Beton klasy B 20W8.

SPRZET | MASZYNY.
Betoniarka samochodowa, ubijaki reczne, wibratory : wgtebny lub przyczepny, miot drewniany,
dziobaki (sztychowki).

TRANSPORT
Samochodowy.

WYKONANIE ROBOT.

Mieszanke betonowg uktadaé przy statej obserwacji deskowarn odnosnie prawidtowosci zachowania
ksztattu konstrukcji. Przebieg uktadania winien by¢ odnotowany w dzienniku budowy. Wibrator
pograzalny winien by¢ zagtebiany w odlegtodciach max.1,5-krotnej wielko$ci skutecznego



1.8.

1.9.

1.10.

1.11.

1.12.

2.2

23.

24,

promienia jego dziatania. Ptaszczyzny dziatania wibratoréw powierzchniowych powinny zachodzic¢
na siebie na odlegtos¢ 20 cm.

Utozony beton pielegnowac co najmniej przez 7 dni :

e odstoniete powierzchnie chroni¢ przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych,

e beton polewaé wodg po 24 h od chwili jego utozenia (przy temp. ponizej +5°C betonu nie
polewac).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Dla kazdej partii betonu winno by¢é wystawione przez producenta zaswiadczenie o jakosci betonu
z nastepujgcymi danymi :

e charakterystyka betonu : kl. B 20, na bazie kruszywa zwirowego,

e wyniku badan kontrolnych na Sciskanie,

e okres, w ktorym wyprodukowano dang partie betonu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robét poprzedzajacych betonowanie :

e prawidtowos$é wykonania, deskowan, usztywnier, pomostéw,

e prawidtowos¢ wykonania zbrojenia,

e przygotowanie powierzchni w miejscu przerw roboczych

e prawidtowo$¢ wykonania robot zanikajgcych.

Deskowanie i zbrojenie winno by¢ bezposrednio przed betonowaniem oczyszczone.

Powierzchnie deskowania winne byé powleczone srodkiem uniemozliwiajgcym przywarcie betonu
do deskowania. Powstata w zagtebieniach betonu woda powinna by¢ usunieta.

Wymagana biezaca kontrola pielegnacji betonu.

PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspélnych.

SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera inspektor na podstawie wpiséw w dzienniku budowy.

ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja

PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B-06251 Roboty betonowe i Zzelbetowe. Wymagania techniczne
BN-73/6736-01 Beton zwykly. Metody badah.

B.02.00. ROBOTY NAPRAWCZE POWIERZCHNI BETONU

WSTEP

Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robé6t naprawczych powierzchni betonowych.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu, realizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1.

Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie naprawy powierzchni betonu.

MATERIALY



2.5.

2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

212,

Materiaty stosowane do wykonania napraw powinny mie¢ aprobaty techniczne. Sposdb transportu
i skladowania materiatéw do robaét izolacyjnych powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta.
Wykonawca obowigzany jest posiadana budowie petng dokumentacje dotyczacg sktadowania
materiatdw przeznaczonych do wykonania roboét izolacyjnych.

Wszystkie materialy naprawcze powinny byé przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcja producenta oraz odpowiednimi normami dotyczgcymi wyrobu.

Naprawe powierzchni betonu niecki basenowej oraz plazy wg technologii Botament nalezy
wykona¢ za pomocg srodkéow Botacem M 01, Botacem M 03 i Botacem M 06.

SPRZET | MASZYNY
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru.

TRANSPORT
Dow6z materiatdw przy uzyciu dowolnych $rodkéw transportu zapewniajgcych bezpieczne
przemieszczanie.

WYKONANIE ROBOT
* Wymagania ogdlne dotyczgce podtoza betonowego
- Podloza z betonu powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-80/B-1 0240;
- Powierzchnia podtoza powinna by¢ czysta (zmyta woda pod cisnieniem);
- Podtoza z zaprawy cementowej powinny spetnia¢ wymagania w zakresie odpowiedniej klasy
zaprawy, wytrzymatos¢ zaprawy na sciskanie nie powinna by¢ nizsza niz 10 MPa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z dokumentacjg
techniczng, oraz wymaganiami ST.

Kontrola wykonania podtozy powinna byé przeprowadzona przez inspektora nadzoru przed
przystapieniem do wykonania izolacji.

PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspélnych.

SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera inspektor na podstawie wpiséw w dzienniku budowy.

ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja

PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
BN-73/6736-01 Beton zwykty. Metody badan.

B.03.00. ROBOTY IZOLACYJNE | USZCZELNIAJACE

WSTEP
Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)



3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét izolacyjnych i uszczelniajgcych zwigzanych z uszczelnieniem niecki
basenowej i plazy.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu, realizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1.

Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie robdt izolacyjnych i uszczelniajgcych ij.:

- izolacje przeciwwodne i przeciwwilgociowe

MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania izolacji powinny mie¢ aprobaty techniczne. Sposéb transportu
i skladowania materiatéw do robét izolacyjnych powinien byé zgodny z wymaganiami producenta.
Wykonawca obowigzany jest posiadana budowie petng dokumentacje dotyczgcqg sktadowania
materiatéw przeznaczonych do wykonania robét izolacyjnych.

Wszystkie materiaty izolacyjne powinny byé przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta oraz odpowiednimi normami dotyczacymi wyrobu.

Izolacje poziomg i pionowg niecki basenowej oraz plazy wg technologii Botament nalezy wykonaé
za pomocg $rodka Botact MD 28 po uprzednim zagruntowaniu powierzchni srodkiem Botact D 11.

SPRZET | MASZYNY
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru.

TRANSPORT
Dow6z materiatdw przy uzyciu dowolnych $rodkéw transportu zapewniajgcych bezpieczne
przemieszczanie.

WYKONANIE ROBOT
* Wymagania ogolne dotyczace podtoza betonowego
- Podtoza z betonu powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-80/B-1 0240;
- Powierzchnia podtoza powinna byé¢ réwna, przeswit pomiedzy powierzchnig podioza a tatg
Kontrolng o dlugosci 2 m nie moze by¢ wiekszy niz 5 mm;
- Krawedzie, naroza oraz styki podtoza z pionowymi ptaszczyznami scian nalezy uszczelni¢ za
pomocg tasmy Botact SB 78;
- Podtoza z zaprawy cementowej powinny spetniaé wymagania w zakresie odpowiedniej klasy
zaprawy, wytrzymatos¢ zaprawy na sciskanie nie powinna by¢ nizsza niz 10 MPa.
izolacje przeciwwilgociowg powlokowg poziomag wykonaé z uzyciem Srodka Botact MD 28 po
uprzednim zagruntowaniu powierzchni srodkiem Botact D 11,

izolacje przeciwwilgociowg powlokowg pionowg wykona¢ z uzyciem s$rodka Botact MD 28 po
uprzednim zagruntowaniu powierzchni srodkiem Botact D 11.

* Wymagania dotyczgace wykonania robot
Roboty izolacyjne powinny byé wykonywane w sposéb i zgodnie z wymaganiami podanymi w PN-
80/B-10240, z tym, ze:



- izolacje przeciwwodng i przeciwwilgociowg nalezy wykonywa¢ w porze suchej, przy
temperaturze

- izolacje wodochronne posadzek winny by¢ dylatowane w tych samych miejscach
i ptaszczyznach, w ktorych wykonano dylatacje konstrukcji budynku.

3.8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z dokumentacjg
techniczng, oraz wymaganiami ST.
Kontrola wykonania podtozy powinna by¢ przeprowadzona przez inspektora nadzoru przed
przystgpieniem do wykonania izolacji.

3.9. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspoinych.

3.10. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera inspektor na podstawie wpiséw w dzienniku budowy.

3.11. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja

ROZDZIAL 111

ROBOTY WYKONCZENIOWE
Grupa robot
45400000-1 Roboty wykohczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

Klasy i kategorie robét
45450000-6 Roboty budowlane, wykonczeniowe , pozostate

W. 01.00 ROBOTY POSADZKOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sgq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem posadzek w budynku z ptytek ceramicznych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$é¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczna.

Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :

e przed rozpoczeciem ukfadania, ptytki powinny byC posegregowane wg jakosci, barwy
i wymiaréw

o plytki nalezy uktada¢ na zaprawie klejowej o grub. max. 5 mm

e spoiny miedzy ptytkami o szerokosci nie wiekszej niz 3 mm i catkowicie wypetnione
Zzaprawg

e ukiad ptytek winien by¢ dostosowany do uktadu istniejacych $cian

» spadki powierzchni powinny sie miescic w granicach do 3% (wg projektu technicznego) a
ich powierzchnia powinna by¢ réwna

1.4. MATERIALY - wymagania.



1.5.

1.6.

Plytki ceramiczne

- klasa Scieralnosci: min. V

- odpornos¢ na zarysowania: min. 7 w skali Mosha

- antyposlizgowosé: R 13

- odpornos¢ na zaplamienie i $rodki chemiczne.

Kleje i zaprawy

- ptytki nalezy uktada¢ na kleju Botact M 22 |lub Botact M 27

- powierzchnie nalezy zaspoinowa¢ zaprawg chemoodporng Boton S 250

- spoiny newralgiczne (naroza, dylatacje itp.) nalezy wypetni¢ silikonowg masg Boton CF 600 po
zagruntowaniu preparatem Boton P 600

SPRZET | MASZYNY
Odkurzacz przemystowy, miotek, tata drewniana, listwa aluminiowa.

TRANSPORT.
Reczny.

1.7. WYKONANIE ROBOT.

1.8.

1.9.

1.10.

1.11.

1.12.

Na podkifadzie betonowym uktada sie warstwe zaprawy klejowej grubosci ~ 1,0 cm. Kazdag
ptytke wgniata sie w zaprawe i przyciska do ptytek poprzednich lekko postukujac miotkiem
poprzez fate drewniang potozong na kilku ptytkach.
Po utozeniu ptytek i czesciowym stwardnieniu zaprawy, zalewa sie odstepy miedzy ptytkami
rzadka zaprawg cementowq, usuwajac jej nadmiar.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Prawidtowos¢ wykonanej powierzchni z pitytek ceramicznych sprawdza sie tatg o dtugosci
2 m, ktéra po przytozeniu w dowolnym miejscu nie powinna wykazywaé odchylenia
wiekszego niz2 mm w kierunku do projektowanego spadku.

PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wskazan wspdlnych.

SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego sprawdzajac :

* rodzaj uzytych materiatow

e wyglad zewnetrzny podtogi oraz jej rownosci

» szeroko$¢ i prostolinijnos¢ spoin , odchylenie od prostej winno by¢ niewieksze niz 1 cm
na dtugosci pomieszczenia

» prawidlowos¢ wymaganych spadkéw

» doktadno$¢ i starannos¢ wykonczenia posadzki zaréwno na catej powierzchni jak i przy
Scianach

» prawidtowosci uszczelnienia wpustéw podtogowych

» jakosci zakotwienia elementéw obramowujacych.

ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja.

PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B-101145 Posadzki z ptytek kamionkowych , klinkierowych i lastricowych. Wymagania
i badania techniczne przy odbiorze.

Uwaga: w miejscach uzycia nazw towarowych stosuje sie okreslenie ,lub rownowazny”



	CZĘŚĆ  SZCZEGÓŁOWA
	Płytki  ceramiczne 
	- klasa ścieralności:   min. V
	- odporność  na  zarysowania:    min.  7  w  skali  Mosha
	- antypoślizgowość:  R 13

	Odkurzacz  przemysłowy, młotek, łata drewniana, listwa aluminiowa.

