SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH



SPIS TRESCI

(I o¥.4 =TT o o TcTo ] I - N 4
1.1. NAZWA ZAMOWIENIA ...t e ettt e e e e e e e e e et e e e e e e eeeeennnnnns 4
1.2. Przedmiot i ZaKres robOt.........cooo i 4
1.3 KOAY CPV ., 4
1.4. Wyszczegolnienie prac towarzySzaCyCh ........ooooooiiiiiiii i 4
1.5. Zakres odpowiedzialNOSCi WYKONAWCY ..........uiiiiiiiiieieiiice et 4
1.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne] ... 5
1.7. Bezpieczenstwo i NIGIENA PracCy .........ouuiiiiiiiiii e 5
1.8. Okreslenia podstawowe i SKIOtY .......ooooiiiiii i 5

2. MATERIALY 1 URZADZENIA......... et rr e e e e e 6
2.1. Rodzaj instalowanych materiatdw i urzgdzen............ccooooeeiiiiiiiiiiiii e, 6
2.2. Sktadowanie materiatOw | UrZzadzZen ..........cooooiiiiiiiiiie e 7
2.3. ZaPEWNIENIE JAKOSCI ....ceeeeiiiiii et e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e 7

< = 7.4 = 7

4. TRANSPORT ...t s s s e s s e nmnas 7

L 0 1 = 1 N I 8
5.1, WYmMagania OgOINE. ... 8
5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji............c..oooiiiiiiiiiiiiiiiii e 8
5.3, MONTAZ INSTAIACHH - ... 8
3 \Y (o] ] ¢= VAU | - Lo =Y o SR 9

5.4.1 System wykrywania i sygnalizacji POZaru ...........ccccoeeeiiiiiiiiiiiiiie e 9
5.4.2 System elektrycznego oddymiania klatki schodowe; .............ccccoveeiiiiiiiiiiiiiiiineeeee, 10
1.1.1.  Instalacje swiatha i Sy ........eiiiiii e 10
1.1.2. Montaz opraw oSwietleniowyCh ... 11
5.4.6 Uzupetnienie tynkdéw, malowanie scian oraz wykonanie przegrod ogniochronnych. 11

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY ........ccooeeeererennreeereesaesesnseeans 11
g I AT g g F=Te = T TF= T e T o 1SR 11
6.2. Program zapewnienia JakoSCi (PZJ) ..... ... 12
6.3. Zasady KONIIOli JAKOSCI .........uiiiee e e e e e e e e eeeaeees 12
6.4. Kwalifikacje pracownikOW WYKONAWCY ..........ccooiiiiiiiiiiie e e 12
6.5. DOKUMENTY DUAOWY ... 13
6.6. Sprawdzenie instalacji........................ s 13

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.....cceiiirirrrrecerreene e e e e 14
7.1. Wymagania OgOINE........coooiiii e 14
7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robOt...........ccooooiiiiiiiiiiii 14
7.3. Sposgﬁb rozliczania 0] o ) 14

8. ODBIOR ROBOT ... irrcesrrrrcss s s s s e ssn s s s e mms s s s e s s rnmmn s 15
8.1. Rodzaje odbiordW robOt ..........cooee e 15
8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryCiu ... 15
8.3. OdbiIOr CZESCIOWY ...ttt e e e et s e e e e e e e e e et e e e e e eaaeeeaneas 15



8.4. Odbiér ostateczny .........

9. DOKUMENTY ZWIAZANE ...

9.1. Normy i przepisy ogolne
9.2. Normy i przepisy branzy
9.4. Dokumentacja zwigzana

teletechniczngj ...



1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamowienia

PROJEKT BUDOWLANY PRZEBUDOWY — WYKONAWCZY AKTUALIZACJA PROJEKTU
MODERNIZACJI OSRODKA ZDROWIA w CZERWIONCE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ
ORAZ INSTAALCJI P.POZ.

Osrodek Zdrowia w Czerwionce-Leszczynach przy ul. 3-go Maja .

1.2. Przedmiot i zakres robot

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t budowlanych zawiera zbiory wymagan,
ktore sg niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu
wykonania robdt, wiasciwosci materiatdw i urzadzen oraz oceny prawidtowosci wykonania
robot. W szczegolnosci niniejsza specyfikacja dotyczy nizej wymienionych
instalacji sterowania oddymianiem dwaoch klatek schodowych zlokalizowanych w ww. budynku.

1.3 Kody CPV

Wspodlny stownik zaméwien
Roboty

Kody CPV Opis pozyciji

P.rzystosowanle.obl.ektu (,rurowanie”, przeku- CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie
cia, obwody zasilania itp.) instalacji elektrycznych

45312100-8 Instalowanie ,pozaro—
wych systeméw alar-
mowych

Roboty w zakresie
przewodow instalacji
elektrycznej

Instalacje systemu sygnalizacji pozaru oraz
systemu zabezpieczenia przed zadymieniem|45311100-1
klatki schodowej

Uzupetnienie tynkéw pomalowanie orza Tynkowanie .

wykonanie przegrdd ogniochronnych w 45311000-0 Roboty malarskie .

pomieszczeniu rozdzieln elektrycznych 45310000-3 Roboty remontowe !
45453000-7 renowacyjne

zabezpieczen obwoddw pietrowych .

Roboty w zakresie
45311000-0 przewodow instalacji
elektrycznych oraz
opraw elektrycznych

Demontaz instalacji elektrycznej i opraw oswie-
tleniowych oraz wykonanie instalacji elektrycz-
nej wraz z montazem opraw oswietlenia pod-
stawowego i awaryjnego

1.4. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych

Nalezy zapoznaC sie z opracowaniami branzy elektrycznej, gdzie ujeto roboty zwigzane z
montazem wytgcznikow instalacyjnych w lokalnych rozdzielnicach i podtgczeniem obwoddéw
zasilania.

1.5. Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. Powinien zapozna¢ sie z informacjg
dotyczacyg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zamieszczong w specyfikacji technicznej branzy
budowlanej oraz jezeli bedzie to wymagane sporzadzi¢ ,Plan BIOZ” branzy staboprgdowe;.



Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robdét budowlanych jest obowigzany
opracowac instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikéw w
zakresie wykonywanych przez nich robdét. Uczestnicy procesu budowlanego powinni
wspotdziata¢ ze sobg w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy w procesie przygotowania i
realizacji budowy. Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach
pracy sprawowac winien kierownik robot.

1.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Z uwagi na fakt prowadzenia robot w obiekcie Wykonawca winien :

- Ponosi¢ odpowiedzialnosS¢ za ochrone istniejgcych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych
w danym obszarze.

- Powiadomic¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen branzowego In-
spektora nadzoru, a ten kierownika robo6t, kierownik - Inwestora-Uzytkownika.

- Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wiasny koszt.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegaC przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sq

uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.8. Okreslenia podstawowe i skroty

OKRESLENIA
Aprobata pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
techniczna stosowania w budownictwie
dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca, potwierdza-
Certyfikat jacy,
zgodnosci ze wyrob i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specy-
fikacjg techniczng
, oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwier-
Deklaracja . : o rr . e
o dzajgce na jego wytgczng odpowiedzialnos¢, ze wyrob jest zgodny ze
zgodnosci . o .
zharmonizowang specyfikacjg techniczng
Dokument rozumie sie przez to Norme Polska lub Branzowg wzglednie aprobate tech-
odniesienia niczng
S dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urze-
Dziennik ) ) . : o
B dowy dokument przebiegu robé6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
udowy . .
zachodzgcych w toku wykonywania robét
Instrukcja bez- | sposdéb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robét bu-
piecznego wy- | dowlanych oraz sposob postepowania w przypadku wystgpienia tych za-
konywania robo6t | grozen
osoba reprezentujgca interesy Zamawiajgcego przedsiewziecia, akceptuja-
Inwestor ca poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajgca ewentualnie kory-
gujaca je
Kierownik osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robo-
Budowy tami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu




akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy

Ksiega do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robét w formie
Obmiaréw wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikdéw; wpisy w Ksiedze
Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
Materiat wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacjg
y Projektowg
Plan bioz" plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepiséw rozporzg-
i dzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)
Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie
Inspektora pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych
P z prowadzeniem budowy
Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Pro-

jektowej

Przedmiar robot

wykaz roboét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania

Przedsiewziecie

kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane

Rysunki czgéc’: Do.kumenftacji Projektowej, ktéra _wskazujellokalizacje, charakterysty-
ke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot

SKROTY

PN Polska Norma

BN Branzowa Norma

TECHOM Zaktad Rozwoju Technicznej Ochrony Mienia

CNBOP Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa

PZJ Program Zapewnienia Jakosci

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatéw i urzadzen

Proponowane w Dokumentacji Projektowej materiaty, urzgdzenia i technologie wykonawcze
mozna zastgpi¢ rownowaznymi o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i
funkcjonalnosci. Powinno to by¢ poparte certyfikatami (CNBOP — dotyczy systemu sygnalizacji
pozaru i min. klasa ,,C”) lub deklaracjami zgodnosci, $wiadectwami dopuszczenia, atestami w
zaleznosci od wymagan wynikajacych z odpowiednich przepiséw (wykonawca winien posiadac
stosowne dokumenty umozliwiajgce kontrole przez Inwestora).




2.2. Skladowanie materiatow i urzadzen

Wszystkie znajdujgce sie na terenie robdt materiaty i przewidziane do montazu urza-
dzenia powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zale-
ceniami producenta oraz w sposob zapobiegajacy pogorszeniu sie ich wtasciwosci technicz-
nych. Materiaty wrazliwe na wptywy atmosferyczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien zwroci¢ szczegolng uwa-
ge na podany przez producenta termin uzycia (instalacji) materiatow i urzadzen. Niedopusz-
czalne jest wbudowanie materiatow przeterminowanych oraz posiadajgcych niewfasciwe pa-
rametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw
przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygoto-
waniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Zaleca sie, aby materiaty
dostarczac bezposrednio przed montazem.

2.3. Zapewnienie jakosci

Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jakos¢ instalacji powinien zapewnié
wykonawca przez stosowanie wiasciwych materiatbw, metod wytwarzania i montazu oraz
nadzoru technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez wykonawce powinien by¢
otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w catym
procesie realizacji zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za
jakos$¢ wykonanych robot.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonawstwem ,rurowania” i okablowania podtynkowego mogg by¢ reali-
zowane mechanicznie badz recznie.
Wykonawca instalacji powinien dysponowac¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania pomia-
réw, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowa-
nych urzadzenh.
Aparatura i sprzet :

- powinny by¢ sprawne technicznie,
- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,
- powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych w

instrukcjach obstugi,
- powinny posiadac aktualne atesty (o ile sg wymagane).

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy powin-
ni by¢ przeszkoleni. Przed rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia po-
winny byé sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej i bezpiecznego uzytkowania.
Maszyny i inne urzadzenia techniczne, podlegajgce dozorowi technicznemu, moga by¢ uzy-
wane na terenie budowy tylko woéwczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatac;ji.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet mogq by¢ przewozone srodkami transportu odpowiednio dostosowanymi, w
sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem sie ich wtasciwosci
technicznych. Nalezy je umiesci¢ rbwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpie-
czy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzgsami lub drganiami. Zata-
dunek i roztadunek materiatbw o duzej masie lub znacznych gabarytach nalezy przeprowa-
dza¢ za pomocg dzwigow, wézkéw widtowych lub pomostow-pochylni. Aparature i urzadzenia
nalezy ostroznie zatadowywac i zdejmowac tak, aby nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakier-



niczych, oston, zamkow itp. Koncéwki wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem.

5. ROBOTY

5.1. Wymagania ogdéine

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora i/lub Generalnego Wykonawcy
roboét projekt organizacji i harmonogram robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag oraz za jakosc za-
stosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
ST, PZJ, harmonogramem robét oraz poleceniami branzowego Inspektora nadzoru. Nastep-
stwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawio-
ne przez niego na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzy-
mania robot.

Kierownikiem robdt w zakresie montazu instalacji i urzadzen systemu sygnalizacji wia-
mania i napadu, telewizji dozorowej oraz sieci teleinformatycznej moze by¢ specjalista branzy
elektrycznej posiadajacy odpowiednie uprawnienia. Kierownik powinien wpisem do dziennika
budowy potwierdzi¢ objecie swej funkcji. Przed rozpoczeciem robo6t wykonawca powinien za-
poznac sie z obiektem oraz protokolarnie przejg¢ front rob6t od Zamawiajgcego.

Roboty danej branzy nalezy skoordynowac z robotami budowlanymi, ale w szczegolno-
Sci z robotami branzy elektrycznej.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzegaC nastepujacych zasad :

- stosowac sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materiaty i urzagdzenia posiadajgce aktualne
Swiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty,

- pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP,

- pracownicy muszg posiada¢ odpowiednie uprawnienia branzy elektrycznej tj. SEP kat. ,E”,

- kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta,

- promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany w -

odpowiedniej normie (na og6t 10-krotnos¢ Srednicy kabla),

- instalacje systeméw: sygnalizacji pozaru, zabezpieczenia przed zadymieniem klatki schodo-
wej wykonywaé po - zakonczeniu montazu innych instalacji (wodno-kanalizacyjnych, central-
nego ogrzewania, wentylacyjnych, itd.),

- zachowac odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach,

- przejscia przez sciany i stropy wykonywac z uzyciem rur,

- inne okreslone ponizej.

5.3. Montaz instalacji

Instalacje niskonapieciowe wykonaé nalezy wykonaé przewodami:

- dla systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru: YnTKSYekw 1x2x0,8mm? — petla dozorowa,
HDGs 2x1,0 mm2 — sterowanie klapami pozarowymi oraz HDGs 3x1,5 mm? — zasilanie cen-
trali, przewod do konsoli wyniesionej YnTKSYekw 10x2x0,8mm2;

- dla systemu zabezpieczenia przed zadymieniem klatki schodowej: HDGs 2x1,5 mm? — ste-
rowanie z systemu sygnalizacji pozaru oraz HDGs 3x2,5 mm? — zasilanie sitownikéw;

Przewody instalowaé nalezy w korytach kablowych w przestrzeni miedzystropowej, pod tyn-

kiem, na tynku pomieszczeniach w listwach elektroinstalacyjnych.

Sposob prowadzenia poszczegolnych odcinkéw instalacji zostat okreslony dla kazdego
systemu w DP.



Budowa instalacji pod tynkiem lub w podtodze

Przewody w tej wersji instalacji nalezy uktada¢ w bruzdach wykutych w podtozu betonowym
lub innym — wykonanie piondw kablowych, utozenie rurek w pomieszczeniach lub utozenie ru-
rek w podtodze. Dla rurek ostonowych nalezy wyku¢ bruzdy o odpowiednich szerokos$ciach i
gtebokosciach tj. 100mmx100mm dla rury PCV 100, 50mmx50mm dla rurki peszel @ 42 lub
30mmx30mm dla rurki Peszel @ 25. Rurki nalezy przymocowac¢ do podtoza. Do zamocowa-
nych rurek nalezy wciggnac¢ przewody przestrzegajgc nastepujacego zalecenia: przewody na
napiecie wieksze od 24V w jednej rurce. W miejscach przejscia przez sciany i stropy stosowac
rure ostonowg winidurowa. Po ufozeniu rurek i wciggnieciu przewoddw bruzdy zatynkowac.
Przewdd zasilajgce prowadzi¢ zgodnie z DT. Przejscia przez $ciany uszczelni¢c masg ognio-
odporng np. HILTI lub inng spetniajgcg wymagania dla uzupetnie pozarowych

Budowa instalacji w kanatach kablowych

Zastosowano kanaty kablowe PCV o odpowiednich wymiarach mogacych pomiesci¢ odpo-
wiednig ilos¢ przewoddw. Kanaty nalezy przymocowac¢ do podtoza za pomocg kotkow rozpo-
rowych plastikowych co 0.47m. W miejscach w ktoérych zastosowacC nalezy kanaty kablowe
dzielone nalezy w jednej przegrodzie umiesci¢ przewody o napieciu powyzej 24V natomiast w
drugiej przegrodzie przewody o napieciu ponizej 24V YTKSYekp 1x2x0,8. Przejscia przez
Sciany uszczelni¢c masg ognioodporng np. HILTI lub inng spetniajacg wymagania dla uzupet-
nien pozarowych

5.4. Montaz urzadzen

5.4.1 System wykrywania i sygnalizacji pozaru

Czujki dymu i temperatury

Czujki dymu i temperatury nalezy zamontowac w gniazdach uprzednio zamocowaych do
sufitu podwieszanego lub wtasciwego w miejscach wskazanych w DT za pomocg kotkéw roz-
porowych (np. HPS-5/35 lub HLD-3). Do czujek doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z
DT prowadzonymi w rurze ostonowej pod tynkiem zgodnie z punktem 5.3. ST.

Czujki liniowe

Czujki liniowe nalezy podfgczyé do liniowych modutéw wejsciowych zgodnie z doku-
mentacjg techniczng producenta. Lokalizacje czujek i liniowych modutéw wejsciowych podano
w DT. Czujki przymocowac do $ciany za pomocg kotkow stalowych, natomiast adaptery linio-
wych modutéow wejsciowych umiesci¢ w uprzednio zamocowanych gniazdach. Do czujek do-
prowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi w listwach elektroinstalacyjnych
lub p/t z punktem 5.3. ST.

Reczne ostrzegacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy przymocowac¢ do $ciany za pomocg kotkow roz-
porowych na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtogi. Lokalizacje przyciskéw ROP podano w DT.
Do przyciskow ROP doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi w li-
stwach elektroinstalacyjnych lub p/t z punktem 5.3. ST.

Centrala systemu sygnalizacji pozaru

Centrale systemu sygnalizacji pozaru nalezy przymocowac¢ do Sciany za pomocg kot-
kow rozporowych na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtogi. Lokalizacje centrali podano w DT.
Do centrali podtaczy¢ petle dozorowe. Centrale nalezy odpowiednio oprogramowac. Pod cen-
tralg nalezy przymocowac pojemnik na dodatkowy zasilacz i akumulatory, w ktérym umiescié
nalezy 2 akumulatory o pojemnosci wydanej w DT. Akumulatory podtgczy¢ pod odpowiednie
zaciski w centrali. Zasilanie centrali wykona¢ przewodem HDGs 3x1,5mm® z tablicy podanej w
DT.




5.4.2 System elektrycznego oddymiania klatki schodowej

Sitownik

Sitownik zamontowac¢ do klap oddymiajacych wydanych w projekcie budowlanym zgod-
nie z dokumentacjg dostarczong przez producenta w miejscu wskazanym w DT. Do sitownika
doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT zgodnie z DT prowadzonymi w listwach
elektroinstalacyjnych lub p/t z punktem 5.3. ST..

UWAGA: Prace budowlane zwigzane z montazem klap oddymiajgcych zostaty wydane w
DT w czeSci budowlaney.
Czujki dymu

Czujki dymu nalezy zamontowa¢ w gniazdach uprzednio zamocowaych do sufitu pod-
wieszanego lub wiasciwego w miejscach wskazanych w DT za pomoca kotkow rozporowych
(np. HPS-5/35 lub HLD-3). Do czujek doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT pro-
wadzonymi w listwach elektroinstalacyjnych lub p/t z punktem 5.3. ST.
Klapa nadcisnieniowa

Reczne ostrzeqgacze pozarowe

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy przymocowac do $ciany za pomocg kotkow roz-
porowych na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtfogi. Lokalizacje przyciskow ROP podano w DT.
Do przyciskow ROP doprowadzi¢ instalacje przewodami zgodnie z DT prowadzonymi w li-
stwach elektroinstalacyjnych lub p/t z punktem 5.3. ST.

Centrala systemu
Centrale systemu zabezpieczenia przed zadymieniem klatki schodowej nalezy przymo-
cowacé do sciany za pomocg kotkbw rozporowych na wysokosci ok. 1,2m liczac od podtogi.
Lokalizacje centrali podano w DT. Do centrali podtgczy¢ sitowniki zgodnie z dokumentacjg
producenta. Zasilanie centrali wykona¢ przewodem YDY 3x1,5mm? z przed tablic pietrowych
zgodnie z zapisami w DT.
UWAGA: Zasilanie centrali zostato wydane w DT w czesci elektryczne;.

1.1.1. Instalacje swiatla i sily

Instalacje oswietlenia wykona¢ nalezy przewodami kabelkowymi typu YDYpzo 3xl,5
mm? oraz YDYpzo 4xl,5 mm?a instalacje sily zasilanie RTG przewodami YDYzo
o przekroju 5x35mm?.

Przewody instalowa¢ nalezy pod tynkiem, w posadzce w rurach ostonowych a w
przestrzeni miedzy stropowej na korytkach metalowych lub na drabinkach. Podejscie do
wytgcznikow nalezy wykonac¢ pod tynkiem lub w wolnej przestrzeni scianek gipsowych w rur-
kach ostonowych.

Budowa instalacii pod tynkiem

Przewody o przekroju do 10 mm? uktadaé w bruzdach wykutych w podtozu ceglanym
lub innym, w odlegtosci 0,15 m od poziomu sufitu, na gtebokos¢ 15 mm od lica podtoza i
na szerokos¢ wynikajaca z ilosci utozonych obok siebie przewodéw. Stosowaé zasade nie
nakfadania sie przewoddéw na siebie. W trakcie zabudowy przewodow — przed tynkowa-
niem ostatecznym, do podtoza przewody mocowac¢ zaprawg gipsowg lub typowg opaskg
nierdzewng. W miejscach przejscia przez Sciany i stropy stosowac rure ostonowg winidu-
rowg o $rednicy nie mniejszej niz 42 mm. Rury ostonowe osadzi¢ na zaprawie gipsowej.

Puszki podtynkowe o srednicy do 80 mm osadzi¢ w Slepych otworach o gtebokosci
umozliwiajgcej zlicowaniu zabudowanego osprzetu elektrycznego z tynkiem.

Puszki podtynkowe tgcznikowe na wysokosci I,4 m od poziomu posadzki natomiast
rozgatezne na wysokosci prowadzenia przewodow.
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1.1.2. Montaz opraw oswietleniowych

Zastosowano oprawy os$wietleniowe, ktore w zaleznosci od sposobu montazu podzielone

sg na trzy grupy:
a/ montowane bezposrednio do podtoza

ad. a/ Bezposrednio do sufitu oprawy mocowac kotkami plastykowymi rozporowymi, natomiast do
Sciany oprawy mocowac kotkami plastykowymi rozporowymi o srednicy <J3 6 mm.
plastykowych. Podtgczenie opraw wykona¢ przewodem YDYp 4x1,5 mm? przelotowe. Przewody
prowadzi¢ pod tynkiem w sposob opisany w punkcie 5.2. 2. ST.

Kompletacje opraw wykona¢ indywidualnie do typu oprawy zgodnie z instrukcjg podang
przez producenta.

5.4.6 Uzupetnienie tynkéw, malowanie scian oraz wykonanie przegréd ogniochronnych.

Uzupetnienie tynkow

Odbicie odstajgcych i spekanych tynkdéw. Przyciecie osiatkowanie pojedynczymi war-
stwami powierzchni do tynkowania . Powlekanie mlekiem cementowym oraz wypetnienie za-
prawg cementowg oczek siatek. Wykonanie tynkdw zwyktych trzy warstwowych . Rozktadanie
potaczen tynkowych z istniejgcymi.

Malowanie $cian

Zeskrobanie farby oraz zmycie powierzchni tynkow wodg .Zaprawienie drobnych rys i
drobnych uszkodzen tynkéw . Natozenie warstwy gtadzi i zatarcie packa i przetarcie papierem
Sciernym . Malowanie dwukrotne pedzlem farbg emulsyjna.

Wykonanie przeqrod ogniochronnych El 120

Wykona¢ deskowanie w przepustach kablowych . Utozy¢é warstwe zaprawy ogniochron-
nej klasy ElI 120 . Zaprawe rozrobi¢ z wodg w stosunku 3:1 zaprawa woda. Wyréwnac po-
wierzchnie zaprawy oraz usung¢ odeskowanie. Przegrody ognioochronne wykonac¢ zgodne z
zaleceniami producent .Wykonawca powinien posiadaé¢ przeszkolonych pracownikoéw w zakre-
sie warunkow i technologii stosowania wyrobéw w wypetnianiu i uszczelnianiu przejsc instala-
cyjnych ,warunkéw prowadzenia instalacji oraz pomiaru i kontroli wykonywanych prac.

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projekto-
wa, ST, PZJ, harmonogramem robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang po-
prawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie
pbézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlegaé kontroli In-
spektora. Jakos¢ materiatow okresla sie na podstawie dokumentow zatgczonych do dostawy
wg pkt. 2.1 specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jakosc¢ robot okresla sie na podstawie kontroli poszczegolnych rodzajéw robét w opar-
ciu o wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w
szczegolnosci nalezy objg¢ roboty zanikajgce i ulegajgce zakryciu (np. podtynkowe odcinki
okablowania) oraz badania wykonanych instalaciji, tj. wykonac¢ pomiary ciggtosci zyt, stanu izo-
lacji itp.
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Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje sie w odpo-
wiednich protokotach oraz w dzienniku budowy. Do protokotow zatgcza sie dokumenty w po-
staci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodnosci, wynikéw badan i pomiaréw itp. Do czasu od-
bioru koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego sporza-
dza sie protokdt, do ktérego nalezy dotgczyé wszystkie ww. dokumenty.

6.2. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspek-
tora programu zapewnienia jakosci, w ktdérym przedstawi zamierzony sposéb wykonywania ro-
bot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowaq i niniejszg ST. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierat:
= (Czesc¢ ogdlng opisujaca;

- organizacje wykonania roboét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robat,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

- BHP,

- wykaz zespotéow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych ele-
mentéw robot,

- system (sposoéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robaot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli,

- sposoéb i forme gromadzenia wynikdw badan, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnio-
skow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang forme przekazy-
wania tych informacji Inspektorowi;

= (Czesc¢ szczegdtowg 0going opisujgcy dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilos¢ srodkdéw transportu,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposoéb i procedure pomiaréw i badan.

6.3. Zasady kontroli jakosci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy prze-
prowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatow i
robot ponosi Wykonawca. Dla celdow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony
do dokonywania kontroli i badania materiatdw oraz urzgdzen. Inspektor moze prowadzi¢ ba-
dania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

6.4. Kwalifikacje pracownikéw wykonawcy

Do pracy mozna dopusci¢ wylgcznie pracownikdédw posiadajgacych aktualne orzeczenie
lekarskie stwierdzajgce brak przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku. Prace przy
urzadzeniach elektroenergetycznych mogq by¢é wykonywane jedynie przez pracownikow po-
siadajacych aktualne uprawnienia wymagane ustawg ,Prawo energetyczne” oraz zaznajomio-
nych z instrukcjg w sprawie postepowania przy ratowaniu oséb porazonych pradem elektrycz-
nym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawcy podlegajg kontroli przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
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6.5. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiaja-
cego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku powinny by¢ do-
konywane na biezgco i dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy winien by¢ opa-
trzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy muszg by¢ czytelne, dokonywane trwatg tech-
nikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zatgczone do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty nalezy oznaczac¢ kolejnym numerem zatgcznika
| opatrzy¢ datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

b) Ksiega Obmiaréw

Ksiega obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozlicznie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiardw.

c) Pozostate dokumenty budowy

« Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materia-
téw, recepty robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udo-
stepnione na kazde zyczenie Inspektora.

* Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego.

» Protokoty przekazania terenu budowy.

+ Umowy cywilno-prawne.

» Protokoty odbioru robot.

« Protokoty z narad i ustalen.

+ Korespondencja na budowie.

d) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpo-
wiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy winno spowodo-
wac jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zama-
wiajgcego.

6.6. Sprawdzenie instalacji

a) Instalacje zasilania podstawowego i uziemienia urzadzen

Zagadnienia zwigzane z realizacjg i sprawdzaniem tych instalacji ujeto w dokumentac;ji
projektowej oraz specyfikacji branzy elektrycznej (po zakonczeniu robét, a przed oddaniem in-
stalacji do eksploatacji przeprowadzone bedzie sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-IEC
60364-6-61:2000).

Wiaczenie zasilania urzadzen systemoéw stabopradowych musi by¢é dokonane (po za-
konczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstepnym sprawdzeniem — wg procedur okre-
Slonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej oraz branzowych inspektorow
nadzoru.

Po wigczeniu zasilania nalezy pomierzy¢é napiecia i warto$ci rezystancji uzie-
mien obuddéw urzadzen. Nalezy opracowac protokédt z badan i pomiarow, ktory powinien byc
przedstawiony pézniej komisji odbioru robét.
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b) Instalacje staboprgdowe

Przed uruchomieniem instalacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci sprawdza-

jace :

- Sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem wykonawczym.

- Badania mechaniczne : ogledziny kabli (stwierdzenie ew. uszkodzen izolacji), jakos¢ wyko-
nania instalacji, sprawdzenie skrzyzowan i zblizen do innych instalacji oraz urzadzen.

- Sprawdzenie uzytych materiatow i urzadzehn w zakresie zgodnosci z obowigzujagcymi norma-
mi i przepisami.

- Badania elektryczne standardowe kabli: sprawdzenie zyt kabli na przerwy i zwarcia, pomiary
rezystancji poszczegoélnych par, rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, itp.

- Jakos¢ montazu centralki, czujek, przyciskow, szafy itd.

- Pomiary pradu tadowania i napiecia akumulatoréw uktadu zasilania awaryjnego.

Nalezy opracowac protokét z badan i pomiaréw, ktory powinien byC przedstawiony pézniej
komisji odbioru robat.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne

Przedmiar robét zostat opracowany przez jednostke projektowq i dostarczony tgcznie z projek-
tem. Obmiar robét sporzadza sie po wykonaniu robot na podstawie ksiegi obmiaru. Obejmuje
on:

- Zestawienie wykonanych robét w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

- Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,

- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegétowego opisu robaot.

Przy sporzadzaniu obmiaru robot nalezy kierowac sie przyjetymi zasadami obliczania
ilosci robot podanymi w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w specy-
fikacjach technicznych wykonania i odbioru robét. Kazdy jednostkowy naktad rzeczowy wyste-
pujacy w kalkulacji szczegdtowej posiada swojg identyfikacje w postaci podania podstawy jego
ustalenia.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robét

- Montaz kabli i przewodow : 1 metr

- Badanie powtok kabli : 1 odcinek
- Badanie zyt kabli : 1 para

- Montaz urzadzen : 1 sztuka
- Montaz osprzetu : 1 sztuka
- Sprawdzenie toréw i urzadzen : 1 pomiar
- Uruchamianie systemoéw : 1 komplet

7.3. Sposéb rozliczania robot

Podstawg ptatnosci za wykonane roboty jest cena jednostkowa skalkulowana przez
Wykonawce za jednostke obmiaru ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji wycenio-
nych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre-
Slone dla tej roboty w specyfikacji technicznej. Wszystkie ceny i kwoty podane lub obliczone w
kosztorysie zaokragla sie do petnych groszy.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robo6t bedg obejmowac :

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubyt-
kow i transportu na teren budowy,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- koszty niezbednych lub wymaganych w specyfikacji technicznej badan i pomiaréw,

- koszty organizacji, wykonania, utrzymania i likwidacji zaplecza i placu budowy,

- podatki i opfaty obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami dla wszystkich czynnosci
zwigzanych z wykonaniem robot, tj.: robot przygotowawczych i pomiarowych, oznakowania i
zabezpieczenia prowadzonych robét, uporzadkowania miejsc prowadzonych robaét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywa-
nym przez Inspektora przy udziale wykonawcy :
- Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.
- Odbior czesciowy.
- Odbiér ostateczny (koncowy).
- Odbiér pogwarancyjny.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako-
sci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér ten be-
dzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez ha-
mowania ogoélnego postepu robdét. Odbioru dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomie-
niem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy powiadomieniu Inspektora. Jakos¢ i ilosci robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wy-
nikéw badan i pomiaréw, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i ew. uprzednimi usta-
leniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Kierownik robét zo-
bowigzany jest do zgtaszania inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru czesciowego wykona-
nych robo6t ulegajgcych zakryciu badz zanikajacych oraz zapewnienie dokonania wymaganych
przepisami lub ustalonych w umowie prob i sprawdzen instalacji i urzadzen. Czesciowy odbior
powinien by¢ dokonany przez komisje powotang przez inwestora. Z odbioru nalezy sporzadzi¢
protokdt, w ktorym nalezy wymieni¢ ewentualne wady i usterki oraz okresli¢ terminy ich usu-
niecia. Ponadto fakt przeprowadzenia odbioru czesciowego nalezy potwierdzi¢ wpisem do
Dziennika Budowy. Po zgtoszeniu usuniecia usterek nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbidr
.pousterkowy”.

8.4. Odbiér ostateczny

a) Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odnie-
sieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bez-
zwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora. Odbiér ostateczny roboét na-
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stgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspek-
tora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego
robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora (Zamawiajgcego) w obecnosci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtfo-
zonych dokumentéw, wynikéw badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z Dokumentacjg Projektowg i ST. W toku ostatecznego odbioru robot komisja zapozna
sie z realizacjq ustaleh przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakry-
ciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja przerwie swo-
je czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komi-
sje, ze jakos¢ wykonanych robét w poszczegdlinych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej w Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglednieniem toleranciji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, ocenia-
jac pomniejszong wartos¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumen-
tach umowy.

b) Dokumenty niezbednego dla dokonania odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest Protokot
Ostatecznego Odbioru Roboét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty :

- Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zo-
stata sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

- Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajgce
lub zamienne.

- Recepty i ustalenia technologiczne.

- Dzienniki Budowy i Ksiege Obmiardw.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan (a w szczegdlnosci protokotdéw, o ktérych mowa w
pkt. 6.6 nin. specyfikaciji).

- Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw i urzgdzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty po-
prawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Terminy wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Procedure odbiorczg mozna takze przeprowadzi¢ w oparciu o wytyczne zawarte w
opracowaniu ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych ”
Wyd. Arkady 1989 z uwzglednieniem aktualnych przepiséw i norm.

c) Odbiér pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior

pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej instalacji i urzadzenh
z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

d) Szczegodtowe zasady odbioru systemow

Poza wyzej okreslonymi zasadami ogolnymi wykonawca jest zobowigzany dostarczyc
inwestorowi nastepujgce dokumenty :
- Uaktualniony projekt techniczny (z naniesionymi ew. zmianami oraz okreslonymi typami
zamontowanych urzadzen).
- Protokoty z pomiardw, o ktérych mowa w pkt. 6.6.
- Wazne $wiadectwa dopuszczenia (certyfikaty) urzadzen i na zastosowang konfiguracje.
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Dokumentacje systemu z opisem funkcjonowania i obstugi urzadzen, wskazéwkami jak na-
lezy postepowac w przypadku sygnalizowania alarmu i uszkodzen.
Réwnoczesnie Uzytkownik powinien dopilnowaé przeszkolenia przez wykonawce insta-

lacji oséb (Dziat Techniczny), ktore bedg centralke nadzorowac.

9. DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1. Normy i przepisy ogolne

Ustawa z dnia 07.07.94 ,Prawo budowlane” (Dz. U. z 2003r. Nr 207 poz.2016)
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 w sprawie warunkéw technicz-
nych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 2002r. poz.690)
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 w sprawie informacji dotyczace;j
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120 poz.1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz.401)
Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998. w sprawie
aprobat i kryteribw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych
(Dz. U. Nr 107 poz. 679 i Dz. U. z 2002r. Nr 8 poz. 71)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31.07.1998. w sprawie
systemdw oceny zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczo-
nych do obrotu i powszechnego stosowania (Dz. U. Nr 113 poz. 728)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.2002 w sprawie systeméw oceny zgod-
nosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209
poz.1779)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12.03.2003 w
sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego (Dz. U. Nr 49 poz. 414)
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004 w sprawie okreslenia metod i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robo6t budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym (Dz. U. Nr 130 poz. 1389)

PN-IEC 60364-... — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

PN-EN 12464-1 — Swiatto o o$wietlenie , o$wietlenie miejsc pracy cze$é 1 : Miejsca pracy
we wnetrzach.

PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyfra-
mi

9.2. Normy i przepisy branzy teletechnicznej

BN-84 8984-10 - Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe - instalacje wnetrzowe
BN-88 8984-19 — Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe — linie kablowe
BN-88 8984-17/03 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne wymaga-
nia i badania.

IEC 801-3 — dotyczgca wartosci dopuszczalnej emitowanego pola EM.

PN-IEC 60364-4-442 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla za-
pewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napie-
cia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wyso-
kiego napiecia

PN-IEC 60364-4-443 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla za-
pewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami at-
mosferycznymi lub tgczeniowymi
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PN-IEC 60364-4-444 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla za-
pewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed zaktéceniami elek-
tromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektéw budowlanych w obiektach budowlanych
PN-IEC 60364-5-523 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodoéw

PN-IEC 60364-5-548 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Ukfady uziemiajgce i potgczenia wyréwnawcze instalacji infor-
matycznych

PN-IEC 60364-7-707 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Wymagania doty-
czace uziemien instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen
przetwarzania danych

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne — Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych.

9.3. Normy i przep PN-90/B-02851 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Metoda badania
odpornosci ogniowej elementéw budynkéw

PN-93/B-02862 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Metoda badania niepalnosci materia-
téw budowlanych

PN-B-02876:1998 Ochrona przeciwpozarowa budynkow. Badanie odpornosci ogniowej sys-
temdw uszczelnien przejs¢ instalacyjnych

PN-82/B-04631 Materiaty do izolacji cieplnej z wtdkien nieorganicznych. Metody badan

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymatosciowych isy
zwigzane systemami:

9.4. Dokumentacja zwigzana

Projekt budowlano-wykonawczy branzy budowlane;j
Projekt budowlano-wykonawczy branzy elektryczne;j
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